
 
 
Información General
 
Entidad : Gerencia de la Universidad de Alcalá
Organismo : Servicio de contratación Compras e Inventario
Expediente : 2022/063.SUM.ABRSA.MC
Objeto : Adquisición, con formación y soporte, de un sistema inercial de captura y análisis de movimiento
3D, multiagente, de alta precisión e inmunidad al ruido.
Modalidad : Suministros
Procedimiento : Abierto Simplificado
Forma de Adjudicación : Pluralidad de Criterios
Tramitación : Ordinaria
Importe de licitación sin impuestos : 54.250,00€
Importe de licitación con impuestos : 65.642,50€
Fecha Publicación : 28 - 09 - 2022
Plazo de presentación de ofertas :
-  Inicio del plazo : 28 - 09 - 2022 14:00
-  Fin del plazo : 14 - 10 - 2022 14:00
Fecha Apertura Ofertas : 17 - 10 - 2022
C.P.V. :
[ 38970000 ]  Investigación, ensayos y simuladores científico-técnicos.
 
 
Documentos
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